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Dispositif de traitement de surface d'objets a encombrement reduit et ergonomie 

amelioree 

La presente invention concerne un dispositif de traitement d'au moins une 
surface d'un objet, presentant une entree pour recevoir des objets en provenance d'un 
chargeur destine a contenir une pluralite de tels objets, et incluant au moins une chaine 
operatoire presentant une entree destinee a recevoir des objets depuis la premiere 
entree du dispositif, chaque chaine operatoire incluant au moins un poste operatoire 
apte a exercer une action sur une surface dudit objet. 

Ce type de dispositif est communement utilise pour realiser des traitements de 
surface de cartes en matiere plastique, en particulier une impression ou encore une 
apposition ou un encodage d'une bande magnetique sur au moins une face de telles 
cartes. 

Un tel dispositif de traitement est connu du brevet americain No. 5,825,392. Ce 
dispositif comporte deux chaines operatoires distinctes et superposees, une premiere 
chaine operatoire presentant une entree disposee en vis-a-vis de Pentree du dispositif 
et comprenant un unique poste operatoire exclusivement destine a realiser une 
impression sur une face d'une carte provenant du chargeur, une deuxieme chaine 



operatoire presentant une entree disposee en dessous de 1 'entree de la premiere chaine 
operatoire et comprenant un unique poste operatoire exclusivement destine a realiser 
un encodage d'une bande magnetique disposee sur une face d'une carte provenant du 
chargeur ou de la premiere chaine operatoire. 
5 Une carte destinee a la fois a etre imprimee et a recevoir une bande magnetique 

munie d'un encodage devra passer au travers de chacune des deux chaines operatoires, 
au prix d'un acheminement realise par un systeme complexe mettant en oeuvre des 
compartiments rotatifs. 

Par ailleurs, chaque chaine operatoire est munie de moyens d'entrainement 
0 permettant de deplacer des objets depuis son entree vers sa sortie, de sorte qu'une 
pluralite de chaines operatoires distinctes necessite d'implanter au sein du dispositif 
de traitement une meme pluralite de moyens d'entrainement, ce qui induit, d'une part, 
un encombrement important pour le dispositif, et, d'autre part, la presence d'un 
mecanisme plus complexe et done un risque de dysfonctionnement accru par rapport a 
un dispositif qui ne presenterait qu'une seule entree et n'inclurait qu'une seule chaine 
operatoire destinee a n'executer qu'un seul type de traitement de surface. 

Enfin, le dispositif de traitement connu ne presente qu'une seule entree destinee 
a recevoir les objets a traiter depuis le chargeur, et n'autorise done qu'un traitement de 
cartes en grande serie et non au coup par coup, sauf a demonter le chargeur et a y 
substituer une carte individuelle, si toutefois le dispositif connu autorise ce genre de 
manipulation, qui peut sinon provoquer un blocage ou des dommages permanents au 
dispositif. 

L'un des buts de 1' invention est de remedier dans une large mesure a ces 
inconvenients, en proposant un dispositif de traitement de surface apte a executer 
plusieurs types de traitement d'une ou plusieurs surfaces d'un objet qui pourra 
indifferemment provenir d'un chargeur ou etre fourni individuellement par un 
utilisateur du dispositif, lequel dispositif pouvant en outre etre realise sous une forme 
plus compacte que le dispositif connu. 

En effet, un dispositif de traitement conforme au paragraphe introductif est 
caracterise selon un premier aspect de V invention en ce qu'il presente une deuxieme 
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entree, distincte de la premiere entree et destinee a recevoir des objets fournis 
individuellement par un utilisateur du dispositif, chaque chaine operatoire etant apte a 
recevoir des objets inseres au travers de ladite deuxieme entree du dispositif. 

Le dispositif selon ce premier aspect de l'invention permet done indifferemment 
un traitement en serie de cartes provenant du chargeur ou un traitement individuel de 
cartes fournies au coup par coup par un utilisateur du dispositif. 

Selon une variante de ce premier aspect de l'invention, le dispositif decrit ci- 
dessus inclut une unique chaine operatoire incluant une succession de postes 
operatoires. 

Le dispositif selon cette variante du premier aspect de l'invention n'inclut 
qu'une seule chaine operatoire, et ne necessite de moyens d'entrainement que pour 
permettre le deplacement d'objets au travers de cette seule chaine operatoire. L'unicite 
de la chaine operatoire permet de reduire l'encombrement et la complexity du 
dispositif, sans pour autant exclure la possibility d'utiliser de maniere alternee un 
15 chargeur ou une entree individuelle pour approvisionner ledit dispositif, puisque 
I'entree de la chaine operatoire unique peut recevoir les objets a traiter indifferemment 
depuis la premiere ou la deuxieme entree. Le dispositif selon cette variante du premier 
aspect de l'invention est apte a executer plusieurs types de traitement d'une ou 
plusieurs surfaces d'un objet sans pour autant necessiter d'acheminement dudit objet 
20 d'une chaine operatoire a une autre entre deux traitements de surface differents 

Selon un mode de realisation particulier de cette variante, Taction qu'au moins 
un poste operatoire est apte a exercer peut etre prealablement inhibee ou autorisee par 
programmation. 

Ce mode de realisation particulier permet de plus de determiner de maniere 
25 flexible le traitement a appliquer a chaque objet. Une selection du traitement a 
appliquer a chaque objet est rendue possible dans le dispositif connu, mais au prix 
d'autant de chaines operatoires qu'il y a de traitements possibles, et de processus de 
decision et d'acheminement qui devront etre executes pour chaque carte, qui doit etre 
physiquement transports d'une chaine operatoire a une autre pour autoriser le 
30 traitement correspondant. L'inhibition ou autorisation par programmation des actions 



des postes operatoires inclus dans la chaine operatoire unique permet une 
configuration aisement modifiable de celle-ci, et une fois la configuration souhaitee 
programmee, un traitement en serie des objets, par exemple depuis le chargeur, ce qui 
permet de reduire le prix de revient du traitement applique a chaque objet en 
augmentant la cadence de traitement par rapport au dispositif connu, pour lequel au 
moins une operation d'acheminement de chaque objet entre deux chaines operatoires 
distinctes est inevitable pour realiser au moins deux traitements de surface differents. 

Selon une autre variante de ce premier aspect de F invention, les premiere et 
deuxieme entrees du dispositif sont situees de part et d' autre de la chaine operatoire, le 
dispositif etant muni de moyens d'acheminement pour acheminer vers F entree de la 
chaine operatoire un objet introduit dans le dispositif par sa deuxieme entree. 

Cette autre variante est avantageuse en termes d'ergonomie, puisqu'elle permet 
d'eviter toute confusion dans Fesprit d'un utilisateur du dispositif quant aux positions 
respectives des premiere et deuxieme entrees, qui sont disposees aussi loin que 
possible Fune de F autre selon cette autre variante, qui permet done de simplifier des 
actions d'approvisionnement du dispositif en objets individuels au travers de la 
deuxieme entree que ledit utilisateur sera amene a accomplir, ce qui permet de reduire 
encore le prix de revient des traitements de surface realises par ce dispositif 

Par ailleurs, cette autre variante de Finvention rend possible Facheminement 
vers Fentree de la chaine operatoire d'un objet introduit au travers de la deuxieme 
entree du dispositif au moyen d'une translation, ce qui facilitera Facheminement 
d'objets rigides ou peu flexibles. 

Dans un mode de realisation particulierement avantageux de cette autre variante, 
la chaine operatoire est munie de moyens d'entrainement permettant de deplacer les 
objets depuis son entree vers une sortie de ladite chaine operatoire, lesdits moyens 
d'entrainement etant aptes a etre configures dans un mode de fonctionnement inverse 
dans lequel ils permettent de deplacer les objets depuis la sortie vers Fentree de la 
chaine operatoire, la deuxieme entree du dispositif etant disposee en vis-a-vis de ladite 
sortie de la chaine operatoire, les moyens d'acheminement etant formes par lesdits 
moyens d'entrainement configures en mode de fonctionnement inverse. 



Ce mode de realisation utilise des ressources preexistantes, en I s occurrence les 
moyens d'entrainement de la chaine operatoire, pour la realisation des moyens 
d'acheminement, ce qui evite d'accroitre la complexity du dispositif. 

Selon un deuxieme aspect de P invention, le chargeur est muni d'une premiere 
paroi destinee a empecher un mouvement selon une premiere direction des objets 
contenus dans le chargeur, et d'une deuxieme paroi destinee a empecher un 
mouvement desdits objets selon une deuxieme direction perpendiculaire a la premiere 
direction, les premiere et deuxieme parois presentant des extremites qui sont separees 
par une ouverture destinee a etre traversee par un objet, au moins une partie de ladite 
deuxieme paroi du chargeur etant mobile, le dispositif de traitement etant muni de 
moyens de deplacement pour piloter un deplacement de ladite partie mobile de la 
deuxieme paroi autorisant un reglage de la taille de ladite ouverture. 

Ce deuxieme aspect de Pinvention est avantageux en ce qu'il autorise un 
traitement en serie d'objets pouvant presenter des epaisseurs variables, puisque la 
taille de l'ouverture du chargeur, au travers de laquelle lesdits objets sont achemines 
vers 1 'entree de la chaine operatoire, est reglable. 

Selon un troisieme aspect de 1'invention, le chargeur est muni d'une premiere 
paroi destinee a empecher un mouvement selon une premiere direction des objets 
contenus dans le chargeur, et d'une deuxieme paroi destinee a empecher un 
mouvement desdits objets selon une deuxieme direction perpendiculaire a la premiere 
direction, les premiere et deuxieme parois presentant des extremites qui sont separees 
par une ouverture destinee a etre traversee par un objet, le chargeur incluant un 
coulisseau apte a se deplacer le long de la deuxieme paroi dans la premiere direction 
sous 1'effet d'une force produite par un element elastique, les objets contenus dans le 
chargeur etant destines a etre disposes entre ledit coulisseau et la premiere paroi, le 
chargeur incluant en outre des moyens de regulation destines a maintenir sensiblement 
constante la force exercee sur celui des objets contenus dans le chargeur qui est le plus 
proche de la premiere paroi. 

Ce troisieme aspect de Pinvention est avantageux en ce qu'il permet une 
extraction dans des conditions homogenes des objets depuis le chargeur. En effet. 



grace aux moyens de regulation, un objet directement en contact avec le coulisseau ou 
un objet separe dudit coulisseau par une pile d'autres objets seront soumis a une 
pression sensiblement identique, bien que 1'element elastique soit plus comprime en 
presence d'une pile d'objets qu'en presence d'un seul objet, et qu'un objet place en 
dessous d'une pile de tels objets soit soumis de surcroit a une force de pesanteur 
exercee par ladite pile. Ceci permet de connaitre precisement les conditions dans 
lesquelles des moyens d'extraction, par exemple un rouleau avec lequel l'objet destine 
a etre extrait du chargeur sera en contact, seront amenes a fonctionner en toutes 
circonstances, et de concevoir et de dimensionner lesdits moyens d'extraction de 
fa<?on optimale pour en assurer un fonctionnement efficace, que le chargeur soit plein 
ou presque vide. 

Dans un mode de realisation particulier de ce troisieme aspect de l'invention. les 
moyens de regulation incluent un ressort dispose parallelement a la deuxieme 
direction et relie a une premiere et une deuxieme articulation respectivement 
amenagees entre des premiere et deuxieme tiges, d'une part, et des troisieme et 
quatrieme tiges, d'autre part, des extremites des premiere et deuxieme tiges etant 
reliees par des liaisons pivot a des premiere et deuxieme glissieres respectivement 
amenagees dans le chargeur et le coulisseau, des extremites des troisieme et quatrieme 
tiges etant reliees par des liaisons pivot a des points fixes respectivement amenages 
dans le chargeur et le coulisseau. 

Selon un quatrieme aspect de l'invention, le chargeur etant muni d'une premiere 
paroi destinee a empecher un mouvement selon une premiere direction des objets 
contenus dans le chargeur, le dispositif de traitement inclut en outre des moyens 
d'ecartement destines a deplacer dans la premiere direction celui des objets contenus 
dans le chargeur qui est le plus proche de la premiere paroi afin de l'ecarter de ladite 
premiere paroi pour menager entre ledit objet et ladite premiere paroi un espace de 
stockage apte a recevoir au moins partiellement un objet en provenance de la chaine 
operatoire. 

Cet aspect de l'invention permet d'amenager un espace de stockage inclus dans 
un volume preexistant delimite par une enceinte du chargeur, lequel espace de 



stockage pourra servir de position d'attente des objets en entree de la chaine 
operatoire. Cet aspect de l'invention autorise done un maintien d'objets en entree de la 
chaine operatoire dans une telle position d'attente sans necessiter la creation d'un 
espace supplemental a cet effet, ce qui permet de reduire encore 1'encombrement 
total du dispositif de traitement. 

Les caracteristiques de l'invention mentionnees ci-dessus, ainsi que d'autres, 
apparaitront plus clairement a la lecture de la description suivante d'un exemple de 
realisation, ladite description etant faite en relation avec les dessins joints, parmi 
lesquels : 

La Fig. 1 est une vue en coupe schematique d'un dispositif de traitement selon 
un mode de realisation prefere de l'invention, 

La Fig. 2 est une vue en coupe schematique de ce dispositif dans une 
configuration particuliere, 

La Fig. 3 est une vue en coupe d'un chargeur vide conforme a une variante de 
l'invention, et 

La Fig.4 est une vue en coupe d'un chargeur plein conforme a cette variante de 
l'invention. 

La Fig.l represente de fa9on schematique un dispositif de traitement DISP d'au 
moins une surface d'un objet OBJ1 ou OBJ2, presentant une premiere et une 
deuxieme entree El et E2 pour recevoir respectivement des objets OBJ1 en- 
provenance d'un chargeur CHRG destine a contenir une pluralite de tels objets, et des 
objets OBJ2 fournis individuellement par un utilisateur du dispositif. 

Ce dispositif DISP inclut une unique chaine operatoire presentant une entree 
destinee a recevoir des objets OBJ1 ou OBJ2 depuis I'une ou 1'autre des premiere et 
deuxieme entrees El et E2 du dispositif, laquelle chaine operatoire inclut deux postes 
operatoires successifs POl et P02, chacun apte a exercer une action sur au moins une 
surface dudit objet. Dans cet exemple, le premier poste operatoire POl est destine a 
realiser, au moyen d'une tete magnetique TM, un encodage d'une bande magnetique 
disposee sur une surface inferieure des objets a traiter. Le deuxieme poste operatoire 
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P02 est destine a realiser, au moyen d'une tete d'impression TI, une impression d'une 
surface superieure des objets a traiter. 

Dans ce mode de realisation parti culier de V invention, les actions, encodage ou 
impression, que les postes operatoires POl et P02 sont aptes a exercer peuvent etre 
prealablement inhibees ou au contraire autorisees par programmation. Le dispositif 
DISP presente a cet effet un panneau de commande muni d'une touche BPO, sur 
laquelle un utilisateur du dispositif DISP peut agir pour selectionner les postes 
operatoires dont il souhaitera inhiber ou autoriser les actions. Des actions sur cette 
touche BPO seront per<?ues par un module de controle OCM, qui les traduira en 
signaux electriques Spol et Spo2 presentant des etats ou valeurs qui seront 
representatifs du choix de 1'utilisateur, et commanderont Pinhibition ou l'autorisation 
de fonctionnement des postes operatoires POl et P02. A Tissue d'une initialisation du 
dispositif DISP, les signaux Spol et Spo2 pourront par exemple se voir attribuer tous 
deux par defaut une valeur autorisant le fonctionnement des postes operatoires POl et 
P02, une pression unique sur la touche BPO commandant T inhibition de Tun desdits 
postes POl ou P02, alors que deux pressions successives commanderont 1' inhibition 
de Pautre poste P02 ou POl. Ce mode de realisation permet ainsi de configurer de 
maniere flexible la chaine operatoire en fonction de la nature du ou des traitements de 
surface a realiser et, une fois la configuration souhaitee programmee, de traiter en 
serie des objets, par exemple depuis le chargeur CHRG, ce qui permet de reduire le 
prix de revient du traitement applique a chaque objet en augmentant la cadence de 
traitement par rapport au dispositif connu, pour lequel au moins une manipulation de 
chaque objet entre deux postes operatoires distincts est inevitable. 

Dans ce mode de realisation particulier de 1' invention, les premiere et deuxieme 
entrees El et E2 du dispositif DISP sont situees de part et d'autre de la chaine 
operatoire, le dispositif DISP etant muni de moyens d'acheminement pour acheminer 
vers 1' entree de la chaine operatoire un objet OBJ2 introduit dans le dispositif DISP 
par sa deuxieme entree E2. 

Un tel agencement des premiere et deuxieme entrees El et E2 est avantageux en 
termes d'ergonomie, puisqu'il permet d'eviter toute confusion dans l'esprit d'un 



utilisateur du dispositif DISP quant aux positions respectives des premiere et 
deuxieme entrees El et E2, qui sont ici disposees aussi loin que possible Tune de 
Fautre. Ceci permet done de simplifier Fapprovisionnement du dispositif DISP en 
objets individuels OBJ2 au travers de la deuxieme entree E2, ce qui permet de reduire 
encore le prix de revient du traitement realise par ce dispositif DISP. 

Par ailleurs, cette autre variante de 1' invention rend possible F acheminement 
vers Fentree de la chaine operatoire d'un objet OBJ2 introduit au travers de la 
deuxieme entree E2 du dispositif DISP au moyen d'une translation, ce qui facilitera 
P acheminement d'objets rigides ou peu flexibles. 

La chaine operatoire est munie de moyens d'entrainement, constitues dans cet 
exemple par des rouleaux RE1, RE2, RE3 et RE4 aptes a etre entraines en rotation 
dans le but de deplacer les objets depuis Fentree de ladite chaine operatoire vers une 
sortie, laquelle sortie est dans cet exemple situee en vis-a-vis de la deuxieme entree E2 
du dispositif DISP. Les moyens d'entrainement RE1, RE2, RE3 et RE4 sont aptes a 
etre configures, sur ordre d'un utilisateur du dispositif DISP, dans un mode de 
fonctionnement inverse dans lequel le sens de rotation des rouleaux est inverse afin de 
permettre un acheminement d'objets depuis la deuxieme entree E2 vers Fentree de la 
chaine operatoire. Les moyens d' acheminement seront ainsi constitues par des 
ressources preexistantes, en Foccurrence les moyens d'entrainement configures en 
mode de fonctionnement inverse. Cette configuration est realisee dans cet exemple au 
moyen de signaux electriques Sri, Spol, Spo2 et Sr4, respectivement, lesquels 
signaux seront generes par le module de controle OCM commande par Futilisateur au 
moyen d'une touche de commande BPS. On pourra en outre munir le dispositif DISP 
d'un detecteur d'insertion DET d'un objet OBJ2 au travers de la deuxieme entree, par 
exemple un capteur photoelectrique, qui pourra provoquer automatiquement une 
configuration des moyens d'entrainement RE1, RE2, RE3 et RE4 en mode de 
fonctionnement inverse via le module de controle OCM et les signaux electriques Sri, 
Spol, Spo2 et Sr4 des qu'une telle insertion aura ete detectee par le detecteur 
d'insertion DET et signalee au module de controle OCM par une activation d'un 
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signal de detection Sd, laquelle activation pourra par exemple etre materialisee par un 
passage d'un niveau logique "0" a un niveau logique "1" dudit signal de detection Sd. 

Deux rouleaux de nettoyage RN1 et RN2, disposes respectivement en vis-a-vis 
des premiere et deuxieme entrees El et E2, permettent en outre d'assurer que les 
5 objets a traiter sont exempts de poussiere ou d'autres impuretes avant leur traitement 
par la chaine operatoire, et ce quelle que soit P entree El ou E2 au travers de laquelle 
ils auront ete inseres. 

Dans ce mode de mise en oeuvre particulier de F invention, le chargeur CHRG 
est muni d'une premiere paroi PI destinee a empecher un mouvement selon une 
10 premiere direction dl des objets OBJ1 contenus dans le chargeur CHRG, et d'une 
deuxieme paroi P2 destinee a empecher un mouvement desdits objets OBJ1 selon une 
deuxieme direction d2 perpend iculaire a la premiere direction dl, dans un sens oppose 
a celui attribue a la deuxieme direction d2 dans cet exemple. Les premiere et 
deuxieme parois PI et P2 presentent des extremites qui sont separees par une 
15 ouverture destinee a etre traversee par un objet OBJ1. Le chargeur CHRG inclut un 
coulisseau CLS apte a se deplacer le long de la deuxieme paroi P2 dans la premiere 
direction dl sous Feffet d'une force produite par un element elastique, par exemple un 
ressort RS, les objets OBJ1 contenus dans le chargeur CHRG etant destines a etre 
disposes entre ledit coulisseau CLS et la premiere paroi PI. Dans Fexemple decrit ici, 
20 la deuxieme paroi P2 du chargeur CHRG est mobile dans la direction dl et le 
dispositif de traitement DISP est muni de moyens de deplacement, qui incluent un. 
element cylindrique RG apte a etre entraine en rotation autour d'un axe 
perpendiculaire aux premiere et deuxieme directions dl et d2 sur commande d'un 
signal electrique Srg genere par un module de reglage RGM en reponse a une 
25 commande exercee par un utilisateur du dispositif DISP sur une touche de reglage 
BPR, afin de piloter un deplacement de ladite deuxieme paroi P2 et de realiser ainsi un 
reglage de la taille de ladite ouverture. 

Ce mode de realisation du chargeur CHRG et du dispositif DISP est avantageux 
en ce qu'il autorise un traitement en serie d'objets OBJ1 pouvant presenter des 
30 epaisseurs variables, puisque la taille de 1 'ouverture du chargeur CHRG, au travers de 
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laquelle lesdits objets OBJ1 sont achemines vers l'entree de la chaine operatoire, est 
reglable. 

Dans cet exemple de realisation particulier du chargeur CHRG, la deuxieme 
paroi P2 est mobile d'un seul tenant, mais on pourra prevoir, dans d'autres modes de 
realisation, que seule une portion de cette deuxieme paroi P2, localisee au niveau de 
l'ouverture, soit mobile aux fins de reglage de la taille de ladite ouverture. 

L'avantage technique apporte par la mobilite, totale ou partielle, de la deuxieme 
paroi P2 conservera tout son interet dans d'autres applications que celle decrite ici, en 
particulier dans le cadre d'une utilisation ou le dispositif de traitement ne presenterait 
qu'une seule entree destinee a recevoir les objets stockes dans le chargeur. 

La Fig. 2 represente de fa<?on schematique ce dispositif DISP dans une 
configuration particuliere. En effet, dans ce mode de mise en oeuvre particulier de 
l'invention, le dispositif de traitement DISP inclut en outre des moyens d'ecartement 
destines a deplacer dans la premiere direction dl celui des objets OBJ1 contenus dans 
le chargeur CHRG qui est le plus proche de la premiere paroi PI afin de 1'ecarter de 
ladite premiere paroi PI pour menager entre ledit objet et ladite premiere paroi PI un 
espace de stockage apte a recevoir au moins partiellement un objet en provenance de 
la chaine operatoire. Dans l'exemple de realisation decrit ici, les moyens d'ecartement 
incluent une came CM apte a pivoter autour d'un axe perpendiculaire aux premiere et 
deuxieme directions dl et d2, sur commande d'un signal electrique Scm genere par le 
module de controle OCM. Dans cette configuration, la rotation de la came CM 
provoque un soulevement des objets OBJ1 inclus dans le chargeur CHRG, ce qui 
libere au sein dudit chargeur un espace de stockage dans lequel un autre objet, dans 
cet exemple un objet OBJ2 provenant de la deuxieme entree E2, peut etre insere et 
maintenu en attente de son traitement par la chaine operatoire, sans necessiter la 
creation d'un espace supplemental a cet effet, ce qui permet de reduire encore 
l'encombrement total du dispositif de traitement DISP. Dans un mode de realisation 
particulier des moyens d'ecartement, on pourra prevoir qu'un actionnement desdits 
moyens provoquera simultanement une inhibition momentanee, par exemple par 



12 



debrayage de leurs rouleaux d'entrainement, des postes operatoires POI et P02, afin 
de garantir leur inactivity lorsque l'objet a traiter est en position d'attente. 

L'avantage technique apporte par les moyens d'ecartement conservera tout son 
interet dans d'autres applications que celle decrite ici, en particulier dans le cadre 
d'une utilisation ou le dispositif de traitement ne presenterait qu'une seule entree 
destinee a recevoir les objets stockes dans le chargeur. 

Les Fig. 3 et 4 representent un chargeur CHRG conforme a un autre aspect de 
V invention, dans des etats respectivement vide et plein. Ainsi qu'expose 
precedemment, ce chargeur CHRG est muni d'une premiere paroi PI destinee a 
empecher un mouvement selon une premiere direction dl d'objets contenus dans le 
chargeur, et d'une deuxieme paroi P2 destinee a empecher un mouvement desdits 
objets selon une deuxieme direction d2 perpendiculaire a la premiere direction dl, 
dans un sens oppose a celui attribue a la deuxieme direction d2 dans cet exemple, les 
premiere et deuxieme parois PI et P2 presentant des extremites qui sont separees par 
une ouverture OUV destinee a etre traversee par un objet OBJ. Le chargeur CHRG 
inclut un coulisseau CLS apte a se deplacer le long de la deuxieme paroi P2 dans la 
premiere direction dl sous I'effet d'une force produite par un ressort RS, les objets 
contenus dans le chargeur CHRG etant destines a etre disposes entre ledit coulisseau 
CLS et la premiere paroi PI. Les objets peuvent d'une maniere generate presenter 
diverses formes. Dans l'exemple decrit ici, ces objets pourront etre constitues par des 
cartes en matiere plastique conformes au format ISO CR80. Selon cet aspect de 
1 'invention, le chargeur CHRG inclut en outre des moyens de regulation destines a 
maintenir sensiblement constante la force exercee sur celui des objets OBJ contenus 
dans le chargeur qui est le plus proche de la premiere paroi PI . 

Cet aspect de 1 'invention est avantageux en ce qu'il permet une extraction dans 
des conditions homogenes des objets depuis le chargeur CHRG. En effet, grace aux 
moyens de regulation, un objet OBJ directement en contact avec le coulisseau CLS oil 
un objet separe dudit coulisseau par une pile d'autres objets seront soumis a une 
pression sensiblement identique, bien que le ressort RS soit plus comprime en 
presence d'une pile d'objets qu'en presence d'un seul objet, et qu'un objet OBJ place 
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en dessous d'une pile de tels objets soit soumis de surcroit a une force de pesanteur 
exercee par ladite pile. Ceci permet de connaitre precisement les conditions dans 
lesquelles des moyens d'extraction, par exemple un rouleau avec lequel Pobjet OBJ 
destine a etre extrait du chargeur CHRG sera en contact, seront amenes a fonctionner 
en toutes circonstances, et de concevoir et de dimensionner lesdits moyens 
d'extraction de fa<?on optimale pour en assurer un fonctionnement efficace, que le 
chargeur CHRG soit plein ou presque vide. 

Dans ce mode de mise en ceuvre de l'invention, les moyens de regulation 
incluent un ressort RS, par exemple un ressort cylindrique autour d'un axe de 
revolution dispose parallelement a la deuxieme direction d2, relie a une premiere et 
une deuxieme articulation Al et A2, dans cet exemple des liaisons pivot, entre des 
premiere et deuxieme tiges Tl et T2, d'une part, et des troisieme et quatrieme tiges T3 
et T4, d'autre part. Des extremites El et E2 des premiere et deuxieme tiges Tl et T2 
sont reliees par des liaisons pivot glissant a des glissieres Gl et G2 respectivement 
amenagees dans le chargeur CHRG et le coulisseau CLS. Des extremites PF1 et PF2 
des troisieme et quatrieme tiges T3 et T4 sont reliees par des liaisons pivot a des 
points fixes amenages dans le chargeur CHRG et le coulisseau CLS. 

Les liaisons glissiere liant respectivement les extremites El et E2 au chargeur 
CHRG et au coulisseau CLS permettent d'augmenter un angle que presentent les tiges 
Tl, T2, T3, T4 avec la deuxieme direction d2, qui est en principe la direction 
horizontale, au fur et a mesure que le chargeur CHRG sera vide des objets qu'il aura 
initialement contenu. Par ailleurs, la force exercee par le ressort RS selon la premiere 
direction dl sur ces objets est proportionnelle au sinus dudit angle, ce qui implique 
que cette force augmente a mesure que la valeur dudit angle augmente. D'autre part, la 
force de pesanteur exercee par la pile de cartes placee au-dessus de l'objet OBJ qui est 
le plus proche de la premiere paroi PI du chargeur CHRG diminuera a mesure que le 
chargeur CHRG sera vide des objets qu'il contient. Ceci a pour consequence que 
l'accroissement de la force exercee selon la premiere direction dl sur 1'objet OBJ par 
le ressort RS, qui est provoque par la diminution du nombre de cartes dans le chargeur 
CHRG et l'accroissement consecutif de Tangle entre les tiges Tl, T2, T3 et T4 et la 
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deuxieme direction d2, sera compense par la diminution de la force de pesanteur 
exercee par la pile d'objets situes au-dessus dudit objet OBJ a mesure que le nombre 
d'objets formant ladite pile diminue, avec pour effet de maintenir sensiblement 
constante la resultante selon la premiere direction dl desdites forces. 

L'avantage technique apporte par les moyens de regulation conservera tout son 
interet dans d'autres applications que celle decrite ici, en particulier dans le cadre 
d'une utilisation ou le dispositif de traitement ne presenterait qu'une seule entree 
destinee a recevoir les objets stockes dans le chargeur. 
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REVINDICATIONS 
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1) Dispositif de traitement d'au moins une surface d'un objet, presentant une 
premiere entree pour recevoir des objets en provenance d'un chargeur destine a 
contemr une pluralite de tels* objets, fet incluant au moins une chaine ^op|ratoire 
presentant une entree destinee a recevoir des objets depuis la premise ^entSe ^duT* 
5 dispositif, chaque chaine operatoire incluant au moins un poste operatoire apte a 
exercer une action sur une surface dudit objet, .dis positif caiaUcrisc cn - e e-q« ? il 
presente^ne deuxieme entree, distincte de la premiere entree ^t deiSn^el recevoir des 
objets fournis individuellement par un utilisateur du dispo,sitif^ chaque chaine 
operatoire etant apte a recevoir des objets inserts au travers de Indite deuxieme-entree 
10 du dispositif- 

2) Dispositif de traitement selon la revendication 1, caracterise en ce qu'il inclut 
une unique chaine operatoire incluant une succession de postes operatoires. 

3) Dispositif de traitement selon Tune des revendications 1 ou 2, caracterise en 
ce que Taction qu'au moins un poste operatoire est apte a exercer peut etre 

1 5 prealablement inhibee ou autorisee par programmation. 

^ 4) Dispositif de traitement selon Tune des revendications 1 a 3, caracterise en ce 

que les premiere et deuxieme entrees du dispositif sont situees de part et d'autre de la 
chaine operatoire, le dispositif etant muni de moyens d'acheminement pour acheminer 
vers 1'entree de la chaine operatoire un objet introduit dans le dispositif par sa 
20 deuxieme entree. 

5) Dispositif de traitement selon la revendication 4, caracterise en ce que, la 
chaine operatoire etant munie de moyens d'entrainement perrnettant de deplacer les 
objets depuis son entree vers une sortie de ladite chaine operatoire, lesdits moyens 
d'entrainement sont aptes a etre configures dans un mode de fonctionnement inverse 
25 dans lequel ils permettent de deplacer les objets depuis la sortie vers Tentree de la 
chaine operatoire, et en ce que la deuxieme entree du dispositif est disposee en vis-a- 
vis de ladite sortie de la chaine operatoire, les moyens d'acheminement etant formes 
par lesdits moyens d'entrainement configures en mode de fonctionnement inverse. 
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6) Dispositif de traitement selon Tune des revendications 1 a 5, caracterise en ce 
que, le charge ur etant muni d'une premiere paroi destinee a empecher un mouvement 
selon une premiere direction des objets contenus dans le chargeur, et d'une deuxieme 
paroi destinee a empecher un mouvement desdits objets selon une deuxieme direction 
perpendiculaire a la premiere direction, les premiere et deuxieme parois presentant des 
extremites qui sont separees par une ouverture destinee a etre traversee par un objet, 
au moins une partie de ladite deuxieme paroi du chargeur est mobile, le dispositif de 
traitement etant muni de moyens de deplacement pour piloter un deplacement de 
ladite partie mobile de la deuxieme paroi autorisant un reglage de la taille de ladite 
ouverture. 

7) Dispositif de traitement selon Tune des revendications 1 a 5, caracterise en ce 
que, le chargeur etant muni d'une premiere paroi destinee a empecher un mouvement 
selon une premiere direction des objets contenus dans le chargeur, et d'une deuxieme 
paroi destinee a empecher un mouvement desdits objets selon une deuxieme direction 
perpendiculaire a la premiere direction, les premiere et deuxieme parois presentant des 
extremites qui sont separees par une ouverture destinee a etre traversee par un objet, le 
chargeur inclut un coulisseau apte a se deplacer le long de la deuxieme paroi dans la 
premiere direction sous l'effet d'une force produite par un element elastique, les 
objets contenus dans le chargeur etant destines a etre disposes entre ledit coulisseau et 
la premiere paroi, le chargeur incluant en outre des moyens de regulation destines a 
maintenir sensiblement constante la force exercee sur celui des objets contenus dans le 
chargeur qui est le plus proche de la premiere paroi. 

8) Dispositif de traitement selon la revendication 7, caracterise en ce que les 
moyens de regulation incluent un ressort dispose parallelement a la deuxieme 
direction et relie a une premiere et une deuxieme articulation respectivement 
amenagees entre des premiere et deuxieme tiges, d'une part, et des troisieme et 
quatrieme tiges, d' autre part, des extremites des premiere et deuxieme tiges etant 
reliees par des liaisons pivot a des premiere et deuxieme glissieres respectivement 
amenagees dans le chargeur et le coulisseau, des extremites des troisieme et quatrieme 
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tiges etant reliees par des liaisons pivot a des points fixes respectivement amenages 
dans le chargeur et le coulisseau. 

9) Dispositif de traitement selon Tune des revendications 1 a 5, caracterise en ce 
que, le chargeur etant muni d'une premiere paroi destinee a empecher un mouvement 
selon une premiere direction des objets contenus dans le chargeur, le dispositif inclut 
en outre des moyens d'ecartement destines a deplacer dans la premiere direction celui 
des objets contenus dans le chargeur qui est le plus proche de la premiere paroi afin de 
l'ecarter de ladite premiere paroi pour menager entre ledit objet et ladite premiere 
paroi un espace de stockage apte a recevoir au moins partiellement un objet en 
provenance de la chaine operatoire. 



ABREGE 



La presente invention concerne un dispositif (DISP) de traitement d'au moins 
une surface d'un objet, presentant une premiere entree (El) pour recevoir des objets 
(OBJ1) en provenance d'un chargeur (CHRG) destine a contenir une pluralite de tels 
objets, et incluant au moins une chaine operatoire presentant une entree destinee a 
recevoir des objets depuis la premiere entree (El) du dispositif (DISP). 

Le dispositif selon l'invention presente une deuxieme entree (E2) pour recevoir 
des objets (OBJ2) fournis individuellement par un utilisateur du dispositif (DISP), 
chaque chaine operatoire etant apte a recevoir des objets (OBJ2) inseres au travers de 
ladite deuxieme entree (E2). 

L'invention permet d'executer en serie ou au coup par coup plusieurs types de 
traitements de surface differents, au moyen d'un dispositif qui peut en outre etre 
realise sous une forme plus compacte que les dispositifs connus. 



